Roboti@FSl

Roboti@FSI je soutéz pro stfredoskolské tymy, kterou poradd Fakulta strojniho inZenyrstvi VUT v Brné.
Tato soutéz je zamérena na rozvoj kreativity, logického mysleni a fesSeni technickych problému a letos
se konal jiz jeji tfeti ro¢nik. Stejné jako v predchozich letech byla soutéz dvoukolova.

Kvalifikace probihala online v pribéhu ledna, kdy bylo nasim ukolem naprogramovat pohyb robota
v pocitaCové simulaci. Program bylo nutné odeslat do 11.1., a tak jsme jedno Uterni odpoledne
obétovali snaze vymyslet, co nejrychlejsi zplsob pohybu robota vsimulaci. Do dalsiho kola
postupovalo 12 tym( ze za¢astnénych 22 a mezi né se podafilo postoupit i nasemu tymu GPBFM ve
slozeni Jan Pohludka, Petr Lisnik a Gabriela Diasova (vSichni 6.A).

Druhé kolo se konalo v pondéli 28.1.2019 v Brné na padé FSI VUT. Zahajeni bylo v 9 hodin a tak ndm
nezbyvalo neZ se smifit s brzkym vstavanim. Bohuzel nasi planovanou poklidnou cestu autobusem
narusilo snézeni. Pfes hodinové zpozdéni jsme ale zdarné dorazili do Brna a dopravili se na soutézni
misto. Byli seznameni s findlnim ukolem, kterym bylo navrhnout, postavit a naprogramovat autonomni
zavodni vozidlo z LEGA. My jsme se rozhodli nejdfive zkonstruovat nase vozidlo a az v odpoledni ¢asti
se pustit do programovani. Stavebnici LEGO Mindstorms NXT ndm poskytli organizatoti a my se dali do
tvoreni. Na jinych Skoldch s timto legem pracuiji i ve vyuce, a proto jsme byli velmi radi, Zze ac¢ nase Skola
podobné vybaveni nevlastni, bylo ndm umoznéno vyzkouset si, jak se s takovymto typem LEGA pracuje,
protoze ho ma Petr doma. Diky tomu jsme pravé ve findle mohli rychleji a efektivnéji stavét.
Programovalo se bohuzel ale v jiném prostredi nez v kvalifikaci, coz ndm ponékud ztizilo podminky.
Nemohli jsme totiZ pouZit stejny princip a také trasa byla o néco ndrocnéjsi, protoze se skladala z vice
Casti.

Kolem pll druhé byla postavena soutézni trat, na které jsme mohli své roboty testovat. Skrze to jsme
mohli odhalovat chyby naseho programu a zpfesfiovat ho. Finale se konalo v 15:30. Jesté 5 minut pred
jsme nuceni upravovat i program. Vse jsme ale néjak stihli a byli pfipraveni postavit nase vozidlo na
start. Kazdy tym mél dva pokusy, mezi kterymi mél 10 minut na Upravy. Pokusy ostatnich tym0 byly
rizné, bylo vidét mnoho variant designu a také rlzného feseni, jak projet trat. Nas robot (z pro nas
nepochopitelnych dlivodi) do cile nedorazil, ale ukazalo se, Ze to se povedlo jen dvéma tymdm. Takze
pak jiz nerozhodoval ¢as projeti trasy, ale vzdalenost, do které se dany robot dostal. PFi vyhlaseni
vysledkd jsme proto s radosti zjistili, Ze jsme se umistili na krdsném 4. misté!!!

Obdrzeli jsme ceny, které do soutéZe vénovala firma Garret, ktera byla sponzorem celé soutéZe a
predevsim, jelikoZ jsme se umistili mezi prvnimi osmi tymy, ziskali jsme moZnost odpusténi prijimacich
zkousek na Fakultu strojniho inZenyrstvi na VUT.

Na zavér bychom chtéli podékovat za mozZnost zucastnit se této skvélé soutéze a muizeme ji viele
doporucit vsem, které bavi resit nejriiznéjsi (nejen) technické problémy, pfichazet s novymi nadpady a
prosté zjistit, co se s takovym legem da dokazat!

Prikladame také par fotografii z pribéhu akce:



-

Nase ,,zavodni vozidlo”

,To neni mozné!” ,Kde se asi stala chyba?”




Garrett

»..na ctvrtém misté tym GPBFM!“

Gabriela Diasova



